Att kora i en kvadrat:

Steg 1:

Vad tror jag kommer h&nda?:

Jag tror den kér fram och sedan svéanger 90° sedan kér den framat igen och svanger
sedan 90° detta gor den sedan tva ganger till.

Hade jag ratt?: Absolut

Steg 2:
Vad tror jag kommer hénda?:
Jag tror alltsa att den kommer kor en en utmérkt kvadrat.

Hade jag ratt?: Nej inte riktigt, den kdrde inte riktigt helt ratt i svangarna.

Vad gjorde vi for att fixa detta?: Vi a&ndrade nagra justeringar i programmet och efter blev
det valdigt bra.

Vi hade aven en tavling dar vi skulle kdra 1Tmx1m i en kvadrat. Vi fick 14 cm i felmarginal.

Programmeringstips:

Om du vill att att programmet ska repetera kommandon ska du dra in loop rutan och sedan
drar du in de kommandon som du vill ska upprepas i rutan. Tank pa att roboten inte gor
exakt vad du skriver in att den ska gora nar du t.ex ska koéra i fyrkant, var robot behévde
ha 167° istéllet fér 180° ,som &r det logiska.

Att registrera tryck:

Steg1:

Vad tror jag kommer handa?:

Roboten kommer kora fram till ett f{éremal som vi har satt ut framfér den sedan nar den nar
detta foremal kommer den stanna.

Hade jag ratt?: Absolut

Steg 2:

Vad tror jag kommer handa?: Roboten kommer kor fram till ett foremal och sedan efter den
rort foremalet kommer den backa och snurra tva varv.

Hade jag ratt?: Den korde lite mer &n tva varv, men detta fixade vi till.

Programmeringstips:

Om man t.ex vill att kommandon ska utlésas nér nagot runt om roboten andras eller om en
viss tid gar, drar man i timglaset och dar bestdmmer man vad som ska handa.



